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COMPARING THE PERFORMANCE OF AUTOMOBILE OWNERSHIP MODEL: 
BY MULTIPLE LINEAR REGRESSION ANALYSIS METHOD AND BACK-PROPAGATION 

LEARNING OF ARTIFICIAL NEURAL NETWORK METHOD

บทนํา (Introduction)

วตัถปุระสงค์ของงานวิจยั (Research objectives)

ทฤษฎีที่เกี่ยวข้องและทบทวนผลงานวิจยัที่เกี่ยวข้อง(Theory and Literature review)

ขัน้ตอนและการดําเนินงานวิจยั (Data collection and Methodology)

ผลการศกึษา (Result)

สรุป (Conclusion)
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บทนาํ (Introduction)

จากการสํารวจปริมาณรถที่จดทะเบียนในประเทศไทยในรอบ 20 ปี (พ.ศ. 2532-
2551) พบวา่ ปริมาณรถที่จดทะเบียนในประเทศไทยนัน้สงูขึน้จากเดิมถงึ 4.2 เทา่ 
ซึง่เพิ่มขึน้จาก 6.1ล้านคนัในปี พ.ศ.2532 เป็น 25.5 ล้านคนัในปี พ.ศ.2551 
สง่ผลตอ่การจราจรที่คบัคัง่ มลพิษทางอากาศที่เกิดขึน้ ดงัเหน็ได้ชดัใน
กรุงเทพมหานคร และในตา่งจงัหวดัก็เริ่มมีการเกิดปัญหาดงักลา่วเชน่กนั 

3



จงึได้มีการวิเคราะห์ถงึปัจจยัที่สง่ผลตอ่การใช้รถที่สงูขึน้ในปัจจบุนั  สิง่ที่สําคญั อาจมาจาก
เทคโนโลยีที่กําลงัก้าวหน้า ทําให้ผู้คนชอบความสะดวกสบายมากกวา่ หรือผู้ ที่ดําเนินธรุกิจที่
มองเหน็เวลาเป็นเรื่องสําคญักวา่ จงึยอมจา่ยเพื่อซือ้เวลา ทําให้ผู้คนต้องการการเดินทางที่
รวดเร็ว เข้าถงึงา่ย และพร้อมเดินทางตลอดเวลาเมื่อมีความต้องการ และปัจจยัอื่นๆอีกมากมาย 
สิง่เหลา่นีส้ง่ผลตอ่ให้เกิดความต้องการในการใช้รถสว่นตวัมากกวา่การใช้ระบบการขนสง่

สาธารณะที่มีตารางเวลาเดินรถ เวลาในการเดินทางที่ช้ากวา่ เนื่องจากการจอดรับ-สง่ผู้ โดยสาร 
บางครัง้ที่มีความแออดั ในชว่งเวลาเร่งดว่น ทําให้ผู้คนตา่งก็หลบเลี่ยงความลําบากในการ
เดินทาง ไปหาความสะดวกสบาย
นอกจากนีใ้นแตล่ะครัวเรือนก็มีความแตกตา่งเช่นกนั ในครัวเรือนที่มีจํานวนผู้ใหญ่วยัทํางาน
หลายคน อาจมีปริมาณรถสว่นตวัและการใช้รถที่มากกวา่ครัวเรือนที่มีจํานวนผู้ใหญ่วยัทํางาน
น้อยคน
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เพื่อเปรียบเทียบประสิทธิภาพของแบบจําลองการครอบครองยานพาหนะของครัวเรือนใน

ประเทศไทยจาก 2 วิธีการ คือ
การสร้างแบบจําลองโดยวิธีการวิเคราะห์สมการถดถอยเชิงพห ุซึง่จะให้สมการที่สามารถ
ใช้เป็นแบบจําลองในการพยากรณ์ข้อมลูการครอบครองยานพาหนะในอนาคตได้ 
การสร้างแบบจําลองโดยวิธีเครือขา่ยประสาทเทียมการเรียนรู้แบบแพร่กลบั จากความรู้
ด้านปัญญาเชิงคํานวณ โดยนําข้อมลูในอดีตมาให้ระบบเรียนรู้ความสมัพนัธ์และการ
เปลี่ยนแปลง แล้วให้ระบบทดลองทํานายข้อมลูในปัจจบุนัที่ทราบผลอยูแ่ล้ว

หลงัจากนัน้ ทําการเปรียบเทียบคา่ที่ทํานายได้และคา่จริงวา่ จากการเรียนรู้ของระบบทําให้
ระบบสามารถปรับตวั ทราบความสมัพนัธ์และการเปลี่ยนแปลงข้อมลู ได้มากน้อยเพียงใด 
และเกิดคา่ความผิดพลาดมากน้อยกวา่แบบจําลองที่ได้จากวิธีการวิเคราะห์สมการถดถอยเชิง

พหหุรือไม่
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ทฤษฎีที่เกี่ยวข้องและทบทวนผลงานวจิยัที่เกี่ยวข้อง
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การวิเคราะห์การถดถอยเชิงเส้นแบบพห ุ(Multiple Linear Regression)

Y = β0 + β1X1 + β2X2 +…+ βnXn + ε

โครงขา่ยประสาทเทียมการเรียนรู้แบบแพร่กลบั 
(Artificial Neural Network: Back-propagation Learning) 
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การเก็บรวบรวมข้อมลู ได้รับความร่วมมือจาก สํานกังานสถิติแหง่ชาติ ในสว่นของข้อมลูการ
สํารวจรายได้และคา่ใช้จา่ยของครัวเรือนในประเทศไทยตัง้แตป่ีพ.ศ. 2541-2550

การวิจยันีเ้ป็นการเปรียบเทียบประสทิธิภาพของแบบจําลองจากวิธีการวิเคราะห์ 2 วิธี จงึทํา
การแบง่การวิเคราะห์ออกเป็น 2 สว่น
o การวิเคราะห์การถดถอยเชิงเส้นแบบพห ุ(Multiple Linear Regression) SPSS

o โครงขา่ยประสาทเทียมการเรียนรู้แบบแพร่กลบั 

(Artificial Neural Network: Back-propagation Learning) Mat Lab
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1. สร้างแบบจําลองการครอบครองยานพาหนะในประเทศไทย ใช้ข้อมลูตวัอยา่งรวมทัง้หมด 
44,869 ครัวเรือน ในการวิเคราะห์ด้วยวิธีการสร้างสมการถดถอยเชิงเส้นแบบพหุ
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Y = β0 + β1X1 + β2X2+ β3X3+ β4X4+ β5X5+ β6X6+ β7X7+ β8X8+ β9X9

Y= จํานวนยานพาหนะในครัวเรือน (รถเก๋ง, รถปิคอพั, รถอีแตน๋, รถมอเตอร์ไซค์)
X1- X9= ตวัแปรหรือปัจจยัที่นํามาพิจารณาในแบบจําลอง
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2. สร้างระบบเครือขา่ยของ ANN เพื่อให้ทําการเรียนรู้และ
ปรับตวัเข้าหาข้อมลูชดุแรก ซึง่เป็นข้อมลูที่เรียกวา่ train ใช้
ข้อมลูตัง้แตป่ี พ.ศ. 2547-2550 จํานวนข้อมลู 34,962 

ครัวเรือน แล้วทําการเปรียบเทียบกบัข้อมลูผลลพัธ์จริงวา่ 
ระบบของ ANN นัน้สามารถทํานายข้อมลูได้แมน่ยําเพียงใด

จํานวนรอบในการฝึกสอน 100 รอบ



1. การสร้างแบบจําลองใช้วิธีการวิเคราะห์สมการถดถอยเชิงพหุ
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Y = β0 + β1X1 + β2X2+ β3X3+ β4X4+ β5X5+ β6X6+ β7X7+ β8X8+ β9X9

จากการคํานวณคา่ความ

ผิดพลาดจากแบบจําลอง 
MAPE = 3.01 %



2. การสร้างแบบจําลองโดยใช้วิธีเครือขา่ยประสาทเทียมการเรียนรู้แบบแพร่กลบั 
(Artificial neural network: Back-propagation Learning)
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จํานวนรอบในการ

ฝึกสอน 50 รอบ

คํานวณคา่ความผิดพลาด 
MAPE ANN = 13.83 %



จากผลการศกึษา พบวา่ วิธี Multiple linear regression analysis นัน้สามารถสร้าง

แบบจําลองเพื่อทํานายปริมาณรถในการครอบครองของแตล่ะครัวเรือนในประเทศไทยได้ ที่ความ
เชื่อมัน่อยา่งมีนยัสําคญั และมีผลคา่ความผิดพลาดของแบบจําลองเพียงแค ่ร้อยละ 3.01

สว่นการวิเคราะห์โดยวิธี Artificial neural network นัน้สามารถที่จะทดสอบแบบจําลองเพื่อ

การทํานายปริมาณยานพาหนะในการครอบครองของแตล่ะครัวเรือนในประเทศไทยได้ ที่ความ
ผิดพลาดร้อยละ 13.82 
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วิธีเครือขา่ยประสาทเทียมแบบแพร่กลบั เป็นวิธีการหนึง่ที่สามารถใช้พฒันาแบบจําลองในการ
ทํานายจํานวนยานพาหนะในครอบครองของแตล่ะครัวเรือนได้ โดยผลลพัธ์ที่ได้จากแบบจําลอง
จะขึน้อยูก่บัโครงสร้างของโครงขา่ยประสาทซึง่จากผลการศกึษาจะพบวา่เมื่อโครงขา่ยมีจํานวน

ชัน้ซอ่นเร้นมากขึน้ และจํานวนเซลล์ประสาทมากขึน้ จะทําให้แบบจําลองมีคา่ความคลาดเคลื่อน
ลดน้อยลง แตก่็ไมอ่าจเป็นเชน่นัน้เสมอไป เนื่องจากโครงขา่ยประสาทเทียมจะให้คา่ที่ดีที่สดุที่
สถาปัตยกรรมโครงขา่ยที่เหมาะสม สว่นคา่ที่เหมาะสมนีจ้ะขึน้อยูก่บังาน และความพงึพอใจของ
ผู้ใช้
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